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Corrigé Exercice 1 : LIAISONS ELEMENTAIRES.

Question 1 : Compléter le tableau ci-dessous. Pour la géométrie du contact, indiquer soit contact ponctuel, soit contact linéique
rectiligne (ligne droite) ou linéique annulaire (suivant un cercle), soit contact surfacique plan ou cylindrique ou sphérique.
Pour les schémas, représenter en 2 couleurs les symboles normalisés
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= P L oo ) Degrés - z Z
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Corrigé Exercice 2 : LIAISONS COMPOSEES.

Question 1 : Compléter la désignation des liaisons dans le tableau suivant :
NB : Le centre de la liaison de gauche sera nommeé le point A et celui de la liaison de droite le point B.

Schéma

Liaison a gauche

Liaison a droite

Liaison équivalente

Rotule de centre A

Linéaire annulaire
de centre B et de

direction X

Pivot d’axe (A, X)

Pivot glissant

Ponctuelle de point
de contact B et de

Pivot d’axe (A, X)

_% d'axe (A,X) Iy
normale X
- Pivot glissant I?jonctuttallet%e F;Odi”t Glissiére de
y daxe (AY) € contact b etde direction y
normale z
- - , Linéaire rectiligne
7 X Ponctuelle de point | 4 ligne de contact Appui plan de
de contact A et de B.7 _
- (B,2) etde normale y
normale y _
normale y
Linéaire rectiligne
de ligne de contact _ _
Rotule de centre A (B,Z) etde Pivot d’axe (A,Y)
kl! normale y
Lingai lai Linéaire rectiligne
Ineaire annulairé | ge ligne de contact s
de centre A et de (gB 7) et de L|a|son|.nc,)n
direction Z ’ _ normaiisee
normale y
Aobui blan de Linéaire annulaire
ppul p _ de centre B et de Pivot d’axe (B, y)
normale y direction v
irection y
Linéaire annulaire
Pivot d'axe (A,z) | decentre B etde Encastrement
direction X
Linéaire rectiligne .
de ligne de contact Zonctuelle de podlnt Appui plan de
(A,Z) etde e contact Bft e normale §
- normale y normale y
y
Linéaire rectiligne
- de ligne de contact _ _
z X Rotule de centre A (B,Z) etde Pivot d’axe (A,Y)
normale y
. . Ponctuelle de point R
Z',VOI gllngnt de contact B et de G.I|ssu.are df
axe (A, z) normale § direction Z
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Corrigé Exercice 3: CAPTEUR PNEUMATIQUE.

Question 1 : Indiquer le repére des piéces sur la perspective éclatée du dessin d’ensemble.

Question 2 : Repérer et colorier chaque classe d’équivalence cinématique (CEC) :
En noir : A={1,4,9,10,11,12,13}
Enbleu: B={2,3}
Envert: C={5}

Enrouge: D={6} Piéces déformables : {7, 8}
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A
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1 2 |Vis CHC M4-16-8.8
10 1 Bague d'arrét
09 Support
08 Ressort
07 2 |Joint torique
06 Tiroir
05 Galet
04 Goupille cylindrique $1,5 Serrée dans 01
03 Axe Riveté avec 02
02 Levier
0 Corps
REP. | NBR. DESIGNATION MATIERE OBSERVATION
Echelle 2:1| LP Pierre MENDES FRANCE  [Nom:
= ILCH EPN—— m oo
Capteur en position "FERME" Date PNEU ATIQUE OOI I l
Question 3 : Réaliser le graphe de liaison.
Pivot
d’axe (C,z)

Pivot
d’axe (A, z)

Ponctuelle de point
de contact D et de

normale U

Pivot glissant d’axe (B, ;/)
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Question 4 : Réaliser le schéma cinématique dans le plan (O, X, y).

<

Ce schéma doit étre
réalisé en couleur.

_______________________

N |

| Attention de savoir quelle i
! piéce entoure quelle autre ?
'l : Exemple pour la pivot !
. glissant entre A et D, c'est le !
e e
1 1
i |

A qui entoure D et non
l'inverse...

Question 5 : Réaliser le schéma cinématique en perspective en prenant la méme orientation que celle ci-
dessous.

N
X y

N |
x|

ides pivots doivent étre de|
i lacouleur de leur axe. |
1

™

NB : Un trait paralléle a un axe dans une vue plane, doit étre paralléle a ce méme
axe dans la perspective.
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Corrigé Exercice 4 : SCIE SAUTEUSE.

Question 1 : Repérer et colorier chaque classe d’équivalence cinématique (CEC) :

En noir : A={1,2,3,4,5}
Enbleu: B={6,7,14}
Enjaune: C={8}

Enrouge: D={9,10,11,12,13}
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Question 2 : Réaliser le graphe de liaison.

Glissiere

de direction z

Pivot
d’axe (A, X)

Pivot glissant
d’axe (O,y)

:
z
Z
]
3
Z
Z

Pivot
d’axe (O,x)
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Question 3 : Réaliser le schéma cinématique dans le plan (O, X, y).

Ce schéma doit étre
réalisé en couleur.

____________________________

i Attention de savoir quelle

i piece entoure quelle autre ?
Exemple pour la pivot entre B
1
1

| I—

et C, c'est C qui entoure B et
non l'inverse...

<

Question 4 : Réaliser le schéma cinématique en perspective en positionnant les axes comme :

. Les arréts en translation !
des pivots doivent étre de !
la couleur de leur axe.

1

NB : Un trait paralléle a un axe dans une vue plane, doit étre paralléle a ce méme

axe dans la perspective.
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